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Robocrop InRow mechanicky kontroluje buriny rastuce
medzi rastlinami v riadkoch vysadeného Salatu a inej
listovej zeleniny.

Prehlad: Robocrop Inrow je zaloZeny na tej istej vel'mi Uspesnej a odskusanej technoldgii ktord pouziva
aj Robocrop medziriadkovy precizne riadeny systém. Robocrop InRow pouziva digitalnu videokameru na
snimanie rastlin pred pracovnym naradim. Tieto obrazky su analyzované k ziskaniu pozicii jednotlivych
rastlin ako prechadzaju cez vzorné pole kamery. Tato informacia je potom
pouzita k horizontalnemu riadeniu plecky a pre individualnu synchronizaciu
pleckovacich diskov. Pocitac Robocrop neustale upravuje rotacnu rychlost’
diskov aby sa prisposobili variabilite medzier medzi rastlinami.

The Inter-row (medzi riadky) and InRow (v riadkoch) nastroje:
horizontalne sledovanie riadkov s presnostou 10 mm od riadenych diskovych
kolies je zabezpecené na zaklade Standardnej Robocrop opticky riadene;
medziriadkovej plecky. Pracovna hlbka disku InRow je presne kontrolovana
cez paralelogramové prepojenie pomocou polohovacieho kola.

Mechanicky dizajn: InRow pliet'ovaci systém je zalozeny na rotacnom
plecom disku, ktory sa toci okolo osy a je prispésobeny k pleckovaniu v malej
hibke (typicky 20mm) v riadku rastlin. Kosakovito tvarovany profil disku je
vyvinuty tak aby opisoval oblik okolo rastliny a pritom rezal medzi rastlinami
ako sa toci okolo osy. Rotacia disku je synchronizovana s pohybom dopredu
a s informaciami o pozicii rastliny zo zaberov kamery.

Nastavenie profilu disku

a synchronizacie je
kompromis medzi
maximalizaciou
okopavanej plochy

a poskytnutim
dostatocnej tolerancie pre
nezrovnalosti vo vysadbe
tak aby sa predislo
poskodeniu rastlin. Nutna
miera tolerancie zalezi na
vlastnostiach rastu
jednotlivych rastlin. Pri rastlinach s obvyklymi viastnostami rastu je mozné znizit' neokopanu plochu
takmer na nulovd. Bezna hodnota neokopavanej Casti je, kruh priemeru 80 mm, ¢o povazujeme za zénu
priesady.
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Rozpoznanie rastlin pomocou

po éitaéového videnia:  Jednotlivé
rastliny rozpoznava algoritmus zalozeny
na dvojrozmernych vinach. Tieto viny
zabezpecuju moznost’ lokalizovaného
priestorového zistovania periodického
vzoru vysadby, zaloZenej na
individualnych rastlinach a na ich blizkych
susedoch. Prvé rozlozenie vin ,Mexického
klobuku" sa uskuto¢ni na zaklade
predvidaného rozlozenia rastlin

Z rozpoznavacieho algoritmu

s Kalmanovym filtrom. Prisp6sobenie

s technikou ,lezenia do kopca®™ umiestni Mexicky klobuk nad jednotlivé rastliny, ktoré boli rozpoznané
Kalmanovym filtrom, ako prechadzali cez obrazce. Akakol'vek chyba medzi poziciou rozpoznanej rastliny
a rezom disku je opravena cez proporcionalneho valca kontrolujiceho hydraulicky motor, ktory pohana

kultivacné disky.

Vykon: Obvykly vykon je 2 rastliny za sekundu v jednom riadku. 6 m Siroky systém s 50 centimetrovym rozlozenim
rastlin sa bude pohybovat 3,6 km/h a dosiahne pracovn( rychlost’ 2 ha za hodinu. Percento okopavanej plochy je

obvykle lepSie ako 96%.

Neosetrené

Osetrené
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MenSie stroje Robocrop InRow pouzivaju jednu kameru. Kazda kamera je schopna
sledovat 2 m Sirokd zasadenu plochu. Ked je nutné pokryt SirSie pracovné plochy,
pouzije sa viac kamier.
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Robocrop InRow je mozné vybavit s kratkymi alebo dlhymi rotormi. Obvykle kratke
rotory sa hodia do rastlin ako hlavkovy Salat, atd., dihé do porastov kapusty a pod.
Rotory InRow okopéavaju medzi rastlinami a bezné radlice dokon€uju pracu medzi radmi
rastlin .

Robocrop InRow dokaze fungovat aj v pripade Ze niektoré rastliny zrastli avSak pre
dobra a spolahlivu pracu je dolezité aby rastliny boli oddelené.
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